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Sujet de préparation

Savoir Vps. 4

1) Dans un repére (0;7,)) on donne les vecteurs : U(—28; 12), ¥(49; —21) et w(—12; 6)

a. Les vecteurs U et ¥ sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 1)

b. Les vecteurs ¥ et w sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 2, différente
de celle de la question a).

2) On se place dans la base (ﬁ, ﬁ) On donne les vecteurs : AM = 3AF — %ﬁ et BU = —4AE + EF

Les vecteurs AM et BU sont-ils colinéaires ? (Détailler la démarche)

3) Dans un repére (0,1,]) on donne les vecteurs : d (m;— 2

- 7 . . 7 .
Déterminer pour quelle valeur de m les vecteurs a et b seraient colinéaires.

) eth (1 _Zm)’ oU m est un nombre réel.

Savoir Vps. 5

1) On donne les points A (=5; 7); B(2; 0); C(=2; 12); D(—=2; —=2)etE (4; 3)
a. Les droites (AD) et (CB) sont-elles paralleles ? Justifier.
b. Les points D, B et E sont-ils alignés ? Justifier.

2) Le triangle BEC est un triangle non aplati. On définit les points A et U par les égalités vectorielles :
BA = iB—C) et EU = 6EB + 2EC. On pourra se placer dans la base (ﬁ; Fé)

Le point A appartient-il a la droite (EU) ?

Savoir Vps. 6

1) Dans un repére (0;7,)) on donne les vecteurs : U(—1;5), ¥(2; —7) et W (—%; —3) Calculer :

a. u.v b. ||7]| c. w?

2) On se place dans une base (57, ﬁ) On donne les vecteurs : SA = 2SU + 3ST et TB = 2ST — 6UT
Les vecteurs SA et TB sont-ils orthogonaux ? (Détailler la démarche)

3) Soit un rectangle ABCD tel que AB = 5 et BC = 4.
Les points M et N sont les milieux respectifs de [AB] et de [AC].

a. Quel est le projeté orthogonal de N sur (AB) ?
b. Calculer NA.AB c. Calculer CA.CB



Savoir Vps. 7

1) Dans un repere (0,1,]) on a les points A(—2;6); B(1;7); C(4; —2); D(7;2); E(—10;2) et F(—3;—4)
a. Le triangle ABC est-il rectangle en B ? Justifier.

b. Les droites (CD) et (EF) sont-elles perpendiculaires ? Justifier.

2) GHI est un triangle isocele et rectangle en G. On se place dans le repére (G,ﬁ; ﬁ)
On a les points K et L définis par : GK = gﬁf +2Gi et HL = GH — 2HI

Montrer que les droites (GK) et (HL) sont perpendiculaires

3) Dans un repere (0,1,]), on donne le point P(3; 4) et un point mobile M (t; 1 — t) qui varie selon le
parametre t € R.
Pour quelle(s) valeur(s) de t le triangle OMP est-il rectangle en O ?



Entrainements par savoir

Savoir Vps. 4 : Vecteurs colinéaires

Entrainement n°1

. 5 - 5 (3 2 - 9
1) Dans un repére (0;7,)) on donne les vecteurs : U G ; —3), Y (E; —g) et w (—2 ; E)

a. Les vecteurs U et ¥ sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 1)

b. Les vecteurs U et W sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 2, différente
de celle de la question a).

2) On se place dans la base (MO MP) On donne les vecteurs : AB = 3M0 — 2MP et BC = 2MO + 4P0
Les vecteurs AB et BC sont-ils colinéaires ? (Détailler la démarche)

. - /m > — . ,
3) Dans un repére (0,1,]) on donne les vecteurs : a ( 2) eth (_:31) oU m est un hombre réel.

Déterminer pour quelle valeur de m les vecteurs d et b seraient colinéaires.

Entrainement n°2

1) Dans un repére (0;7,7) on donne les vecteurs : d(—10; 25), b(8; —20) et &(6; —16)

a. Les vecteurs d et b sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 1)

b. Les vecteurs b et ¢ sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 2, différente
de celle de la question a).

2) On se place dans la base (E, ﬁ) On donne les vecteurs : MN = %E - %ﬁ et RS = —4AB + 6AC

Les vecteurs MN et RS sont-ils colinéaires ? (Détailler la démarche)

3) Dans un repére (0,1,]) on donne les vecteurs : 1(2; —12) et W(t; 4), ou t est un nombre réel.
Déterminer pour quelle valeur de t les vecteurs U et W sont colinéaires.



Entrainement n°3

1) Dans un repére (0;17,)) on donne les vecteurs : U (—1 ;S), 7(6; —15)et W (—%, 2)

a. Les vecteurs U et ¥ sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 1)

b. Les vecteurs ¥ et W sont-ils colinéaires ? Si oui, écrire leur relation de colinéarité (méthode 2, différente
de celle de la question a).

2) On se place dans la base (C_B), 54)) On donne les vecteurs : AM = 3CB + 5CA et CN = —%E + 24C

Les vecteurs AM et CN sont-ils colinéaires ? (Détailler la démarche)

3) Dans un repére (0,1,]) on donne les vecteurs : a(m — 4; —2) et 5(9 ; 3), ou m est un nombre réel.

Déterminer m pour que les vecteurs d et b soient colinéaires.

Savoir Vps. 5 : Colinéarité & géométrie

Entrainement n°1

1) On donne les points F (—=4; 10); G (0; =5); H(—=2;4); K(—6; 14)etL (—3; 8)
a. Les droites (FH) et (GK) sont-elles sécantes ? Justifier.
b. Le point F appartient-il a la droite (KL)? Justifier.

2) ABCD est un parallélogramme. On définit les points [ et ] par: Al = gﬁ et Ef = gm

Montrer que les droites (I]) et (AC) sont paralléles. On pourra se placer dans la base (Zﬁ; R) par exemple.

Entrainement n°2

1) On donne les points R (3; 7); E(—4;8); P(0; 2); U(6; =7)etS (—2; —=5)
a. Les droites (RE) et (US) sont-elles paralleles ?
b. Les points E, P et U sont-ils alignés ?

2) RSTU est un parallélogramme. On définit les points A et B par: RA =2RS +RU et UB = RU + 3UT .
On se place dans la base (RTS'; W)

Montrer que les points S, A et B sont alignés et que A est le milieu de [SB]



Entrainement n°3

1) On donne les points M (=3; 2); A(3;6); T(5;2); H(—4; —4)etS (2, 0)
a. Les droites (MA) et (TH) sont-elles sécantes ?
b. Les points A, H et S sont-ils alignés ?

2) RST est un triangle non aplati. On choisit la base (TS; RS)
On définit les points VV, Z et U par les égalités vectorielles : SU = 2RT —4RS et VZ =TS +RS

Le quadrilatére VZRU est-il un trapéze de bases (VZ) et (RU) ?

Savoir Vps. 6 : Produit scalaire

Entrainement n°1

1) Dans un repére (0;7,)) on donne les vecteurs : d (g, —2), 5(4; 5) et ¢(—3; 8). Calculer :

-

a. d.b b. &2 c. llall d. ¢.b

2) On se place dans une base (AB AC) On donne les vecteurs : AM = 2AB — AC et BP = 3AC — 5BC
Les vecteurs AM et BP sont-ils orthogonaux ? (Détailler la démarche)

3) Le triangle TRI est isocele en T. On appelle A le pied de la hauteur* issue de T.
Le point N est tel que AN = IR. Ondonne TI = 13;IR = 10 et TA = 12.

a. Quel est le projeté orthogonal de N sur (TA) ?
b. Calculer TN.TA c. Calculer IT.NR

*On rappelle que dans un triangle isocele, le pied de la hauteur issue du sommet principal est
aussi le milieu du c6té opposé, puisque médiane, médiatrice et hauteur sont confondues.

Entrainement n°2

1) Dans un repére (0;7,)) on donne les vecteurs : U(2; —3), ¥(—7; —5) et W(0;6). Calculer :

a. u.w b. |7l c. .U d. u?

2) On se place dans une base (07, W) On donne les vecteurs : @ = A0 + 30C et b = 20C + 367

Les vecteurs @ et b sont-ils orthogonaux ? (Détailler la démarche)

3) Soit un losange LOSA de centre N et tel que LO = 5,LS = 8 et A0 = 6.
a. Quel est le projeté orthogonal de O sur (LS) ?
b. Calculer SO.LS c. Calculer AL. AN



Entrainement n°3

1) Dans un repére (0;7,)) on donne les vecteurs : d(—2; 1), h (3; —%) et ¥(—2; —3). Calculer:

a. @2 b. G.h c. Il d. h.7

=

2) On se place dans une base (Eﬁ, ﬁ) On donne les vecteurs : EA = —%EI? +3EG et FB = 2GF + zﬁ

Les vecteurs EA et FB sont-ils orthogonaux ? (Détailler la démarche)

3) Dans le triangle ABC, le point H est le pied de la hauteur issue de B. Dans le triangle AHB, le point K est le
pied de la hauteur issue de H. On donne : AK = 4; KB = 5;AH = 6et HC =3

a. Quel est le projeté orthogonal de B sur (AC) ?
b. Calculer AB.AC c. Calculer HA.KB

Savoir Vps. 7 : Orthogonalité & géométrie

Entrainement n°1

1) Dans un repére (0,1,]) on a M(—2; 2); N(1; 7); P(—3; 4); R (—%; —g); S(=1;=5); T(7;2) et U(0; 10)

a. Les droites (TU) et (NP) sont-elles perpendiculaires ? Justifier.

b. Dans le triangle RST, la droite (MS) est-elle la hauteur issue de S? Justifier.

2) ABCD est un carré de centre 0. On se place dans le repere (O,ﬁ; 0—B>)
On a les points M et P définis par : OM = %51_4 +20B et OP = 50C + 34B

Montrer que le triangle OMP est rectangle en O

3) Dans un repére (0,1,]), on donne les points S(3; —3); T(—3; 1) et un point mobile M(—2 ; t) qui varie
selon le parametre t € R.
Pour quelle(s) valeur(s) de t les droites (SM) et (TM) sont-elles perpendiculaires ?

Entrainement n°2
1) Dans un repere (0,1,]) ona A(—9; —3);B(6;7); C(1; —17); D(3; —11); E(9; —6) et F(—3; —4)

a. Le triangle ABC est-il rectangle en A ? Justifier.

b. Le quadrilatére BEDF a-t-il ses diagonales perpendiculaires ? Justifier.

2) TRI est un triangle isocele et rectangle en T. On se place dans le repére (T, ﬁf; ﬁ)



On a les points E et F définis par : RE = STR + 2Tl et RF = —%T_i

Montrer que les droites (RE) et (IF) sont perpendiculaires

3) Dansun repére (0,1,]), on donne les points A(4; —3); B(—2; 0) et un point mobile M (t; 2t) qui varie
selon le parameétre t € R.
Pour quelle(s) valeur(s) de t le triangle ABP est-il rectangle en A ?

Entrainement n°3

1) Dans un repére (0,1,]) on ales points D(0; 4); E(6; —4); F(2; —=7); G(—4;1); H(—1; —3) et K(5;9)
a. Les droites (GE) et (HK) sont-elles perpendiculaires ? Justifier.

b. Montrer que le quadrilatéere DEFG est un parallélogramme. Puis montrer qu’il s’agit d’un rectangle.

2) Soit CART un carré. On a les points B et W définis par : AB = %xTC et RW = AC — éﬁ

Montrer que les droites (BW) et (CR) sont perpendiculaires

3) Dans un repére (0,1,]), on donne les points A(—1; 3); B(1; —1) et un point mobile M(2t; 1 + t) qui varie
selon le parametre t € R.
Montrer que les droites (JM) et (AB) sont perpendiculaires, quelle que soit la valeur de t.



Corrige Sujet de préparation

Corrigé Savoir Vps. 4

X5 49 7 vy —21 7 X5 Vp R .. - 7
l)a. t=—=—-¢et X =—=—- donc—=% == lesvecteurs u et v sont colinéaireset v = —-u
X3 -28 4 Vi 12 4 X3 Vi 4
- 4,
(ouu = —;v)

b. Det (V; W) =49 X 6 — (—21) X (=12) =294 — 252 =42 +# 0 = 7 et W ne sont pas colinéaires .

2)OnaA—M (3; —%) et BU = —4AE + EF = —4AF + EA + AF = —5AE + AF donc W(—S;l)
Det(AM ;BU) =3 x1— (— %) X (=5)=3-— g = % + 0= Lesvecteurs AM et BU ne sont pas colinéaires

3) Det(d;h)=(m+2)x2-3x(1—m)=5m+1
Or deth colinéaires & Det(a; b)) =0 & 5m+1=0 & m=—§

_’ .z s . . 1
Les vecteurs d et b sont colinéaires si et seulementsi m = — 5

Corrigé Savoir Vps. 5

:; N 3) = (_39) et CB (Ig) Alors Det (AD; CB) = 3 x 12 — (—=9) x (—4) = 36 — 36 = 0

Les vecteurs AD et CB sont colinéaires, donc les droites (AD) et (CB) sont paralléles.

1)a.Onaﬁ(

b.Onaﬁ(g) etﬁ(g) DoncDet(ﬁ;ﬁ) =20—-12=8=+0

Les vecteurs DB et DE ne sont pas colinéaires, donc les points D, B et E ne sont pas alignés.

2) Onaﬁf(g)et ﬁ=ﬁ+ﬁ=ﬁ+iﬁ=ﬁ+iﬁ+iﬁ=%ﬁ+iﬁ doncona EA G;i)

Det(EU; EA)=6x=- —x2=2-C2=
. 4—_) 4 4 4
= Les vecteurs EA et EU sont colinéaires, donc les points E, A et U sont alignés et A € (EU)



Corrigé Savoir Vps. 6

1) a. 68=-1%x2+45x(=7)=-2-35=-37 b. I3l = /22 + (=7)2 = V4 + 49 = /53

2) ﬁ=3ﬁ+zﬁ=(§) et ﬁa’zzﬁ—su_f:zs_f—sﬁ—sﬁz—z}s_f+6ﬁ=(_64)

Donc SA.TB = 3 x (-9)+2x6=-124+12=0 Les vecteurs SA et TB sont orthogonaux

D C
3) a. Le projeté orthogonal de N sur (AB) est le point M
b.NA.AB = MA.AB = —-AM x AB = —3x 5= -2 N>
c. B est le projeté orthogonale de A sur (CB) | .
_— —_— — ; % ' 4
donc CA.CB = CB.CB = CB* = 4* = 16 A M B

Corrigé Savoir Vps. 7

1)a.0Ona ﬁ(;z__;) - (j) et BC (_39). Alors BA.BC = —3 x 3+ (=1) X (=9) = -9 + 9 = 0.

Les vecteurs BA et BC sont orthogonaux, donc le triangle ABC est bien rectangle en B

b.0na CD (3) et EF (/) donc CD.FF = 21— 24 = =3 % 0

Les vecteurs CD et EF ne sont pas orthogonaux donc les droites (CD) et (EF) ne sont pas perpendiculaires.

4

2) Ona67<§>etﬁ=G_H’—2H_G’—2ﬁ= 3GH — 2GI = ( 32) DoncG_Ié.ﬁ=§><3—4=4—4=o
2 —

Les vecteurs GK et HL sont orthogonaux, donc les droites (GK) et (HL) sont bien perpendiculaires

3) Onaﬁ(i)etm(lit)doncﬁ.mz3t+4(1—t)=3t+4—4t=4—t

Le triangle OMP est rectangle en O quand OP.OM=0 © 4—-t=0 o t=4
Le triangle OMP est rectangle en O pour t = 4



Corrigés des entrainements

Savoir Vps. 4 : Corrections

Corrigé Entrainement n°1

X33 4 3 4 2 8 = 2 9 X3 (74 e s s
l)a. L=-+==-X==- et y—“=—3+(——)=—donc—”¢y—“ = U et ¥ ne sont pas colinéaires
X3 3 2 3 3 9 V3 3 2 X3 Vs
- — 4 9 — — e s e — -3 - K JE
b. Det (u;w) ZEXE_(_S)X(_Z) =6—6=0 = uetw sontcolinéaires et U=—W=-W

Z)Onaﬁ (_32) et BC = 2MO + 4P0 = 2MO + 4PM + 4MO = 6MO — 4MP donc B—C)(_64)

Ona R = 24B = Les vecteurs AB et BC sont colinéaires

3) Det(d;b) = —m?— (—16) = 16 — m?
Donc deth colinéaires © Det(@; b) =0 & 16-m?*=0 & 16=m? & m=4 ou m=—4

R
Les vecteurs d et b sont colinéaires si et seulement si m € {—4; 4}

Corrigé Entrainement n°2

xg 10 5 vz _ 25 5 Xz Vg S 7 . 57
l)a. Lt=——=—-¢et 2= = —4 ==& |esvecteurs d et b sont colinéaireseta = —=b
Xy 8 4 Yz —-20 4 xp Yz 4

(ouBz—%&)

b. Det (V;w) =8 x (—16) — (—20) x 6 = —128 + 120 = —8 # 0 = 7V et W ne sont pas colinéaires .

2) Ona MN G —g) et RS = —44B + 6AC = —4AE + 6AB + 6BC = 24B + 6BC donc RS(2;6)

Det(m ;ﬁ) = % X6 — (—Z X2=34+3=6%0= Lesvecteurs MN et RS ne sont pas colinéaires

N——

3) Det(u;v) =8+ 12t
8

Donc U et ¥ colinéaires © Det(u;7) =0 © 8+12t=0 o 5=_E=_§

b - . ’ . . . 2
Les vecteurs u et v sont colinéaires si et seulement si t = — E



Corrigé Entrainement n°3

X 6 y3 _ —15 75 25 X3 ., V3
P=—=—6ett=—=—"=——doncE#-"
5

v les vecteurs U et ¥ ne sont pas colinéaires
Xy o~ Yz 9 3 X Yu

1)a.

5

b. Det (¥; W) = 6 X 20 — (—15) X (—8) = 120 — 120 =0 = 7V et W sont colinéaires et v = —%w

2)OnaA—1V7 (3) et CN=—2AB +24C =—-2AC—-2CB +24C = —3CB —2C4 donc C—N>(—§; —E)
5 4 4 4 4 4 4 4

Det( AM ,ﬁv’) =3X (— %) —5x% (— z) = —14—5 + 1:5 = 0= Lesvecteurs AM et BU sont colinéaires

3) Det(d;h)=(m—4)x3+18= 3m+6
Or Geth coIinéaires@Det(E; B)zO & 3m+6=0 © m=-2

Les vecteurs d et b sont colinéaires si et seulement si m = —2

Savoir Vps. 5 : Corrections

Corrigé Entrainement n°1

1)a.onaFH (72 4) = () etGK (7C) Alors Det (FH; GK) = 38 +36 = 74 # 0

4—-10 —6 19
Les vecteurs FH et GKne sont pas colinéaires, donc les droites (FH) et (GK) ne sont pas paralléles, elles
sont bien sécantes

b. On aﬁ()(_f) etF_L)(_lz) Donc Det (ﬁ(,ﬁ:) =4—-4=0

Les vecteurs FK et FL sont colinéaires, donc les points F, K et L sont alignés et F € (KL)

2) OnaA_é((l))et ] =TA+AC+Cl=—2AB+AC+=DA =—-AB + AC +-DC +=CA OrDC = AB

donc I_])=—§E+§E+Z€+§C—A

et donc ﬁ = %ﬁ : les vecteurs AC et I_j sont colinéaires, donc les droites (I]) et (AC) sont paralléles

Corrigé Entrainement n°2

1)a.OnaRE (_84—_73) = (_17) et US (_82) Alors Det (ﬁ, ﬁ) =14-8=6%#0

Les vecteurs RE et US ne sont pas colinéaires, donc les droites (RE) et (US) ne sont pas paralléles.
4 =7( 10 =35 _ _

")etEU( ;) DoncDet (EP;EU) = —60 - (—60) = 0

Les vecteurs EP et EU sont colinéaires, donc les points E, P et U sont alignés.

b.Onaﬁ(



2) Ona SA=SR+RA=—-RS+2RS+RU=RS+RU doncona ﬁ(i)
et SB=SR+RU+UB=—-RS+RU+RU+3UT orUT =RS

donc SB = —RS + 2RU + 3RS = 2RS + 2RU doncona SB (%) et on voit que SB = 254
Les vecteurs SB et SA sont colinéaires, les points S, A et B sont alignés et A est le milieu de [SB]

Corrigé Entrainement n°3

1)a.Ona m(z t 3) = (Z) etTH (_69) Alors Det (m, ﬁf) =36—-(-36)=0

Les vecteurs MA et TH sont colinéaires, donc les droites (M A) et (TH) sont paralléles et donc non sécantes.

b.On a AH (__170) etﬁ(:é) Donc Det (ﬁ, ﬁ) =42-10=32=%0

Les vecteurs AH et AS ne sont pas colinéaires, donc les points A4, H et S ne sont pas alignés.

2) Onaﬁ(i)etW=ﬁ+ﬁ=ﬁ+2ﬁ—4ﬁ=—3ﬁ+2ﬁ+2ﬁ=—ﬁ—Zﬁ etﬁﬁ(l)

-2
Det(VZ; RU)=-2-1=-3#0
Les vecteurs VZ et RU sont non colinéaires, donc les droites (VZ) et (RU) ne sont pas paralléles : le
quadrilatére n’est pas un trapéze de bases (VZ) et (RU)

Savoir Vps. 6 : Corrections

Corrigé Entrainement n°1

l)a db=x4+(-2)x5=10-10=0 b. 2% = (=3)2 + 82 = 9 + 64 = 73
Lo (5)? , _ |25 _ 25416 _ 1 27 _
c. llall = /(E) +(=2) _\/7+4_\/ e = 2Val d. &b =—12 + 40 = 28

2)ona AM (%) et BF = 3AC — 5BA - 54C = 548 - 24C = ( °))

Alors AM.BP = 10 +3 =13 # 0 doncles vecteurs AM et BP ne

sont pas orthogonaux T
3) a. Le projeté orthogonal de N sur (TA) est le point A
b.TN.TA = TA.TA = TA? = 122 = 144
¢.IT.NR =TANR = —IAXNR = =2 x = = 25
| 7 # 1

X =



Corrigé Entrainement n°2

1) a. dw=2x0-3%x6=—-18 b. ||3]l =+/(=7)% + (=5)2 = V49 + 25 = /74
c. .u=-14+15=1 d. 12=22+(-3)2=4+9=13
3
2)d=—-04+30C = (_1) et h=20C+>C0+-0A=204A+20C—>0C=-04+-0C =2
3 2 2 2 2 2 2 1
2
Alors d.b = — % + % =0 Lesvecteursd et b sont orthogonaux
A
3) a. Le projeté orthogonal de O sur (LS) est le point N (les N
losanges ont leurs diagonales perpendiculaires) L
b.SO.LS =SN.LS = —SN X LS = —4 x 8 = —32
(Les diagonales se coupent en leur milieu...)
0

c.AL.AN = AN> = AN?=32=9

Corrigé Entrainement n°3

1)a. d2=(-2)2+12=5 b.dh=-6-1=-2
c. I7ll=v4+9=+13 d. H.ﬁ=—6+§=_§

5 3
2) Ona EA=—%ﬁ+3ﬁ+3FG=§ﬁ+3FG=(E> et ﬁz%ﬁ—ZFGz(E)
3 2

AIorsﬁ.ﬁ=$—6=—%¢O

Les vecteurs EA et FB ne sont pas orthogonaux C
3) a. Le projeté orthogonal de B sur (AC) est le point H H
b. AB.AC = AH.AC = AH X AC = 6 X (6 + 3) = 54 X

¢. HA.KB = KA.KB = -KAXKB = —4 x5 = —20




Savoir Vps. 7 : Corrections

Corrigé Entrainement n°1

1) a. TU(100 72) (_87)etm’)(_;}) Alors TU.NP = — — 7 x (—4) + 8 X (=3) = 28 — 24 = 4 # 0.

Les vecteurs TU et NP ne sont pas orthogonaux donc les droites (TU) et (NP) ne sont pas perpendiculaires.

b. Savoir si la droite (MS) est la hauteur issue de S dans le triangle RST revient a savoir si les droites (MS) et
(RT) sont perpendiculaires

11 35
onams( ' )etRT 2 ) =2 |doncMS.RTF =1xZ-7x3=2-F =9
—7 2+1 : 2 2 2 2

Les vecteurs MS et RT sont orthogonaux, donc la droite (MS) est bien la hauteur issue de S dans RST

3
2) OnaO_IVI’<Z>etb_I3=555+3E comme OC = —0A ,ona OP = —504 + 340 + 30B
2

W=—8ﬁ+3ﬁ3’=(_38) Donc OM.0P = 2x (~8) +2x3=—6+6=0

Les vecteurs OP et OM sont orthogonaux, donc le triangle OMP est bien rectangle en O

3) OnaSM (t153) et TM (t i 1)

DoncSM.TM = -5+ (t +3)(t—1) =—-5+t>—t+3t—3=t>+2t—8
Les droites (SM) et (TM) sont perpendiculaires quand SMTM=0 & t2+42t—-8=0
Oncalcule A=4+32=36et t; =2 =2 ; 220 4

Les droites (SM) et (TM) sont perpendlculalres pour te{—4;2}

Corrigé Entrainement n°2

6+9\ _ (15
1)a. AB (7 + _3) _go
Les vecteurs AB et AC ne sont pas orthogonaux donc le triangle ABC n’est pas rectangle en 4

)etac ( 1104). Alors AB. AC = 15 X 10 + 10 x (—14) = 150 — 140 = 10 % 0.

b.Ona BD 138) etﬁ(_zlz) donc BD.EF = 436 —36 = 0

Les vecteurs BD et EF sont orthogonaux, donc les diagonales (BD) et (EF) sont bien perpendiculaires

2

— — — — —_— — — — — — 1
2) OnaRE(;)etlF=1T+TR+RF=—T1+TR—§T1=TR—§T1=< s>

Doncﬁ.ﬁ=5—§x2=5—5=0

Les vecteurs RE et IF sont orthogonaux, donc les droites (RE) et (IF) sont bien perpendiculaires



——=(—6 = (t—4
3) OnaAB( X )etAP(2t+3)
Donc AB.AP = —6(t —4) + 3(2t + 3) = —6t + 24 + 6t + 9 = 32
Il n’existe aucune valeur de t pour laquelle on pourrait avoir AB.AP = 0, donc le triangle ABP ne sera jamais
rectangleen A

Corrigé Entrainement n°3

1) a. GE (i(!)S

Les vecteurs GE et HK] sont orthogonaux, donc les droites (GE) et (HK) sont bien perpendiculaires

) etm{’(fz). Alors GE.HK = 60 — 60 = 0.

b.On a DE (—68) et GF (—68> donc DE = GF etle quadrilatere DEFG est un parallélogramme

On ade plus EF (:g) donc DE.EF = —24 4+ 24 =0

Les vecteurs DE et EF sont orthogonaux, I'angle DEF est un angle droit.
Un parallélogramme qui a un de ses angles droit est un rectangle, donc DEFG est bien un rectangle

_— —
2) On peut, par exemple, se placer dans la base (AC; AR). Si vous choisissez une T
autre base, les résultats intermédiaires seront différents, mais la conclusion doit
étre la méme.

4
BW = BA+AR +RW = —-AC + AR+ AC — AR =AC + AR = ;
5 B
— — — — —_— _1 _— 4 4
CR=CA+AR=—AC+AR=( ) DoncBW.CR=—-24+%-0
1 5 5 A

Les vecteurs BIW et CR sont orthogonaux, donc les droites (BW) et (CR) sont
bien perpendiculaires

3) Pour rappel dans (0,1,]) ona J(0; 1) alors W (Ztt) et AB (_24)

Donc]TVI).E =4t — 4t = 0 lerésultat ne dépend pas de t, les vecteurs]TVf et AF sont toujours
orthogonaux. Donc les droites (JM) et (AB) sont toujours perpendiculaires, quelle que soit la valeur de t.



