Savoir Vps. 5 : Colinéarité & géométrie

Entrainement n°1

1) On donne les points F (—=4; 10); G (0; =5); H(—=2;4); K(—=6; 14)etL (=3; 8)
a. Les droites (FH) et (GK) sont-elles sécantes ? Justifier.
b. Le point F appartient-il a la droite (KL)? Justifier.

2) ABCD est un parallélogramme. On définit les points I et ] par : Al = EE et Ff = gm

Montrer que les droites (I]) et (AC) sont paralléles. On pourra se placer dans la base (Zﬁ; A—C’) par exemple.

Entrainement n°2

1) On donne les points R (3; 7); E(—4;8); P(0; 2); U(6; —7)etS (—=2; =5)
a. Les droites (RE) et (US) sont-elles paralleles ?
b. Les points E, P et U sont-ils alignés ?

2) RSTU est un parallélogramme. On définit les points A et B par : RA =2RS + RU etUB = RU + 3UT.
On se place dans la base (ES’); ﬁ]))

Montrer que les points S, A et B sont alignés et que A est le milieu de [SB]

Entrainement n°3

1) On donne les points M (=3; 2); A(3;6); T(5;2); H(—4; —4)etS (2, 0)
a. Les droites (MA) et (TH) sont-elles sécantes ?
b. Les points 4, H et S sont-ils alignés ?

2) RST est un triangle non aplati. On choisit la base (TS; RS)
On définit les points V/, Z et U par les égalités vectorielles : SU = 2RT —4RS et VZ =TS +RS

Le quadrilatére VZRU est-il un trapéze de bases (VZ) et (RU) ?



Savoir Vps. 5 : Corrections

Corrigé Entrainement n°1

va.onaF (2 5)=(2)etGR (]7) Alors Det (FH;GK) = 38 +36 = 74 # 0

Les vecteurs FH et GKne sont pas colinéaires, donc les droites (FH) et (GK) ne sont pas paralléles, elles
sont bien sécantes

b. On aﬁf(_f) etﬁ(_lz) Donc Det (ﬁ{),ﬁ)) =4—-4=0

Les vecteurs FK et FL sont colinéaires, donc les points F, K et L sont alignés et F € (KL)
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2) OnaAC(l) et ] =TA+AC+Cl=-2AB +AC+2DA=-24B+AC+2DC+2CA orDC =AB

donc ﬁz—%ﬁ+§ﬁ+ﬁ+§ﬁ

et donc I_j = %R : les vecteurs AC et ﬁ sont colinéaires, donc les droites (I]) et (AC) sont paralléles

Corrigé Entrainement n°2
—— (=4 -3\ _ (—=7\ .=( 8 o T
Na.onaRE () =(7")etUsS(,) Alors Det (RE;US) =14-8=6%0
Les vecteurs RE et US ne sont pas colinéaires, donc les droites (RE) et (US) ne sont pas paralléles.
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b.On a EP (_6) et EU (_15) Donc Det (EP; EU) = —60 — (—60) = 0
Les vecteurs EP et EU sont colinéaires, donc les points E, P et U sont alignés.

2) Ona SA=SR+RA=—-RS+2RS+RU=RS+RU doncona ﬁ(i)
et SB=SR+RU+UB=—-RS+RU+RU+3UT orUT =RS

donc SB = —RS + 2RU + 3RS = 2RS + 2RU doncona SB (%) et on voit que SB =254
Les vecteurs SB et SA sont colinéaires, les points S, A et B sont alignés et A est le milieu de [SB]

Corrigé Entrainement n°3
——(3+3\ _ (6\ .71 (9 AT _ 2k (L _
Na.onaMA (T )=()etTH (") Alors Det (MA;TH) = 36— (=36) = 0
Les vecteurs MA et TH sont colinéaires, donc les droites (MA) et (TH) sont paralléles et donc non sécantes.
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Les vecteurs AH et AS ne sont pas colinéaires, donc les points A4, H et S ne sont pas alignés.

b.ona AH (/) etdS(7;) Donc Det (AH; 4S) = 42— 10 =32 #0

2) OnaV_Zﬁ(Detﬁf=R—S’+§l—]’=R_S)+2ﬁ">—4i9)=—3E§+2R_S)+25_’T=—ﬁf—zgiz etﬁf(_lz)
Det(VZ; RU)=-2-1=-3#0

Les vecteurs VZ et RU sont non colinéaires, donc les droites (VZ) et (RU) ne sont pas paralléles : le
quadrilatére n’est pas un trapéze de bases (VZ) et (RU)



