
 

Corrections  Savoir Ed.4  
 

Corrigé Exercice 8   
 
1)  

 

 

 

𝑝1(𝑥) =
2𝑥+4−4

𝑥+2
= 2 −

4

𝑥+2
 ⇒   𝑃1(𝑥) = 𝟐𝒙 − 𝟒 𝐥𝐧(𝒙 + 𝟐) 

 
 

2) 𝑓1(𝑥) =
1

2
(2𝑥)𝑒𝑥2+1   ⇒  cas 𝑢′𝑒𝑢  avec 𝑢 = 𝑥2 + 1 et 𝑢′ = 2𝑥 ⇒  𝐹1(𝑥) =

𝟏

𝟐
𝒆𝒙𝟐+𝟏 

 

𝑔1(𝑥) =
1

3
(3𝑥2)𝑒𝑥3

    ⇒  cas 𝑢′𝑒𝑢  avec 𝑢 = 𝑥3 et 𝑢′ = 3𝑥2  ⇒  𝐺1(𝑥) =
𝟏

𝟑
𝒆𝒙𝟑

 
 

ℎ1(𝜃) = 2(2𝜃)𝑒𝜃2−1    ⇒  cas 𝑢′𝑒𝑢  avec 𝑢 = 𝜃2 + 1 et 𝑢′ = 2𝜃 ⇒  𝐻1(𝜃) = 𝟐𝒆𝜽𝟐−𝟏 
 

𝑖1(𝑥) =
3𝑥2+1

𝑥3+𝑥
    ⇒ cas 

𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 𝑥3 + 𝑥 et 𝑢′ = 3𝑥2 + 1 ⇒   𝐼1(𝑥) = 𝐥𝐧(𝒙𝟑 + 𝒙) 

𝑗1(𝑡) = 2 −
1

2
×

2𝑡

𝑡2−1
  ⇒ cas 

𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 𝑡2 − 1 et 𝑢′ = 2𝑡 ⇒   𝐽1(𝑡) = 𝟐𝒕 −

𝟏

𝟐
𝐥𝐧(𝒕𝟐 − 𝟏) 

𝑘1(𝑥) =
4𝑥

2𝑥2+2
   ⇒ cas 

𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 2𝑥2 + 2 et 𝑢′ = 4𝑥 ⇒   𝐾1(𝑥) = 𝐥𝐧(𝟐𝒙𝟐 + 𝟐) 

 

𝑙1(𝑥) = 2 ×
2𝑒𝑥

1+2𝑒𝑥   ⇒ cas 
𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 1 + 2𝑒𝑥 et 𝑢′ = 2𝑒𝑥  ⇒   𝐿1(𝑥) = 𝟐 𝐥𝐧(𝟏 + 𝟐𝒆𝒙) 

 
 

𝑚1(𝑥) =
1

4
(4𝑥)𝑒2𝑥2

− 1   ⇒  cas 𝑢′𝑒𝑢  avec 𝑢 = 2𝑥2 et 𝑢′ = 4𝑥 ⇒  𝑀1(𝑥) =
𝟏

𝟒
𝒆𝟐𝒙𝟐

− 𝒙 
 

𝑛1(𝜃) = 1 −
sin 𝜃

cos 𝜃
   ⇒ cas 

𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 1 + 𝑒−𝜃 et 𝑢′ = −𝑒−𝜃  ⇒   𝑁1(𝜃) = 𝜽 − 𝐥𝐧(𝟏 + 𝒆−𝜃) 

 

 
 

 

𝜑1(𝑥) =
4

3
×

1

2
(2𝑥)𝑒

𝑥2

4
−2     ⇒  cas 𝑢′𝑒𝑢  avec 𝑢 =

𝑥2

4
− 2 et 𝑢′ =

2𝑥

4
=

1

2
𝑥 ⇒  Φ1(𝑥) =

𝟐

𝟑
𝒆

𝒙𝟐

𝟒
−𝟐 

 

𝜓1(𝑡) = −
1

2
×

(−2𝑡)

1−𝑡2    ⇒ cas 
𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 1 − 𝑡2 et 𝑢′ = −2𝑡 ⇒    Ψ1(𝑡) = −

𝟏

𝟐
𝐥𝐧(𝟏 − 𝒕𝟐) 

 

𝜔1(𝑥) =
1−𝑒−𝑥

𝑥+𝑒−𝑥  ⇒ cas 
𝑢′

𝑢
 avec 𝑢 = 𝑥 + 𝑒−𝑥 et 𝑢′ = 1 − 𝑒−𝑥 ⇒   Ω1(𝑥) = 𝐥𝐧(𝒙 + 𝒆−𝒙)  

 

 
3)  𝑓2(𝑥) =

1

2
× 2𝑥(𝑥2 − 3)  ⇒  𝑢′𝑢  avec 𝑢 = 𝑥2 − 3 et 𝑢′ = 2𝑥    ⇒    𝐹2(𝑥) =

1

2
×

1

2
(𝑥2 − 3)2 =

𝟏

𝟒
(𝒙𝟐 − 𝟑)𝟐 

 

𝑔2(𝑡) = 𝑡 − (4 − 𝑡)3   ⇒  𝑢′𝑢𝑛  avec 𝑛 = 3,  𝑢 = 4 − 𝑡 et 𝑢′ = −1    ⇒    𝐺2(𝑡) =
𝒕𝟐

𝟐
+

𝟏

𝟒
(𝟒 − 𝒕)𝟒 

 

ℎ2(𝑥) = −
1

2
× (−2𝑒2𝑥)(1 − 𝑒2𝑥)2    ⇒  𝑢′𝑢𝑛  avec 𝑛 = 2,  𝑢 = 1 − 𝑒2𝑥 et 𝑢′ = −2𝑒2𝑥     

 ⇒    𝐻2(𝑥) = −
1

2
×

1

3
(1 − 𝑒2𝑥)3 = −

𝟏

𝟔
(𝟏 − 𝒆𝟐𝒙)𝟑 

 

𝐹3(𝑥) =
𝟏

𝟑
𝒆𝟑𝒙−𝟐  𝐺3(𝑥) = 𝒙 − 𝟐𝒆−𝒙 𝐻3(𝑡) = 𝐥𝐧(𝟒𝒕 − 𝟏) Φ3(𝑥) = 𝑥 −

4𝑥2

2
−

1
1

2

𝑒
𝑥

2 = 𝒙 − 𝟐𝒙𝟐 − 𝟐𝒆
𝒙

𝟐  

𝐼3(𝑥) = 𝟑 𝐥𝐧(𝒙 + 𝟐) 𝐽3(𝑡) = −
𝟐

𝟑
𝐥𝐧(𝟏 − 𝟑𝒕) 𝐾3(𝑥) =

2

4
𝑒4𝑥 =

𝟏

𝟐
𝒆𝟒𝒙 Θ 3(𝑥) = −𝟔 𝐥𝐧(𝟏 − 𝒙) 

𝐿3(𝑥) = 3 ×
1
1

2

𝑒
1

2
𝑥+3  

            = 𝟔𝒆
𝟏

𝟐
𝒙+𝟑  

𝑀3(𝑥) = −
𝟏

𝟑
𝐥𝐧(𝟐 + 𝟑𝒙) 𝑁3(𝜃) = 𝟐𝜽𝟐 −

𝟓

𝟐
𝐥𝐧( 𝟐𝜽 − 𝟐)   

𝜓3(𝑥) = 𝑒𝑥 − 𝑒−𝑥  
 

Ψ3(𝑥) = 𝒆𝒙 + 𝒆−𝒙 



𝑖2(𝑥) =
1

𝑥
(ln 𝑥 − 3)  ⇒  𝑢′𝑢  avec 𝑢 = ln 𝑥 − 3 et 𝑢′ =

1

𝑥
    ⇒     𝐼2(𝑥) =

𝟏

𝟐
(𝐥𝐧 𝒙 − 𝟑)𝟐 

 

𝑗2(𝑥) = 2√2𝑥 − 1 + 3    ⇒  𝑢′𝑢𝑛  avec 𝑛 =
1

2
,  𝑢 = 2𝑥 − 1 et 𝑢′ = 2     

 ⇒     𝐽2(𝑥) =
1

1+
1

2

× 2(2𝑥 − 1)1+
1

2  + 3𝑥 =
𝟒

𝟑
(𝟐𝒙 − 𝟏)√𝟐𝒙 − 𝟏 + 𝟑𝒙 

 

𝑘2(𝛼) = cos 𝛼 (1 + sin 𝛼)    ⇒  𝑢′𝑢  avec 𝑢 = 1 + sin 𝛼 et 𝑢′ = cos 𝛼    ⇒    𝐾2(𝛼) =
𝟏

𝟐
(𝟏 + 𝐬𝐢𝐧 𝜶)𝟐 

 
 

4) 𝑓3(𝑡) =
4

(𝑡+1)2   ⇒   
𝑢′

𝑢𝑛
  avec 𝑛 = 2,  𝑢 = 𝑡 + 1 et 𝑢′ = 1  ⇒   𝐹3(𝑡) = −

𝟒

𝒕+𝟏
 

 

𝑔3(𝑥) =
1

2
×

2𝑥

√1+𝑥2
  ⇒   

𝑢′

√𝑢
   avec  𝑢 = 1 + 𝑥2 et 𝑢′ = 2𝑥  ⇒    𝐺3(𝑥) =

1

2
× 2√1 + 𝑥2 = √𝟏 + 𝒙𝟐 

 

ℎ3(𝑥) =
2𝑥

(𝑥2+1)4 + 𝑥  ⇒    
𝑢′

𝑢𝑛
  avec 𝑛 = 4,  𝑢 = 𝑥2 + 1 et 𝑢′ = 2𝑥  ⇒    𝐻3(𝑥) =

−𝟏

𝟑(𝒙𝟐+𝟏)
𝟑 +

𝒙𝟐

𝟐
 

 

𝑖3(𝑥) =
𝑒𝑥

(𝑒𝑥−1)2  ⇒    
𝑢′

𝑢𝑛
  avec 𝑛 = 2,  𝑢 = 𝑒𝑥 − 1 et 𝑢′ = 𝑒𝑥  ⇒   𝐼3(𝑥) =

−𝟏

𝒆𝒙−𝟏
=

𝟏

𝟏−𝒆𝒙 
 

𝑗3(𝑥) = −
−1

(3−𝑥)3  ⇒    
𝑢′

𝑢𝑛
  avec 𝑛 = 3,  𝑢 = 3 − 𝑥 et 𝑢′ = −1  ⇒     𝐽3(𝑥) =

𝟏

𝟐(𝟑−𝒙)𝟐 
 

𝑘3(𝜆) =
2

√𝜆+1
  ⇒     

𝑢′

√𝑢
   avec  𝑢 = 𝜆 + 1 et 𝑢′ = 1  ⇒   𝐾3(𝜆) = 2 × 2√𝜆 + 1 = 𝟒√𝝀 + 𝟏 

   

 

5)  𝑓4(𝜃) = cos(3𝜃 + 1)    ⇒    𝐹4(𝜃) =
1

3
sin(3𝜃 + 1) 

 

𝑔4(𝑥) = 2 sin (
𝑥

2
) − 1   ⇒     𝐺4(𝑥) = 2 × −

2

1
cos (

𝑥

2
) − 𝑥 = −𝟒 𝐜𝐨𝐬 (

𝒙

𝟐
) − 𝒙 

 

ℎ4(𝑥) = cos(2𝑥) − sin(𝑥)   ⇒    𝐻4(𝑥) =
𝟏

𝟐
𝐬𝐢𝐧(𝟐𝒙) + 𝐜𝐨𝐬(𝒙) 

 
 
 
 


