
 

Corrections  Savoir Ed.6  
 

 

Corrigé Exercice 11   

1)  

Equation diff. 𝑦′ = 4𝑥 𝑦′ =
1

√𝑥
 𝑦′ =

1

𝑥2
 

Ensemble  
des solutions 

Une primitive  
de 4𝑥 est 2𝑥2 

donc 
𝑆 = {2𝑥2 + 𝑘  ∶   𝑘 ∈ ℝ} 

Une primitive de 
1

√𝑥
  

est :  2√𝑥     donc 

𝑆 = {2√𝑥 + 𝑘 ∶ 𝑘 ∈ ℝ} 

Une primitive de 
1

𝑥2    est :  −
1

𝑥
     

donc 

𝑆 = {𝑘 −
1

𝑥
  ∶  𝑘 ∈ ℝ} 

 

Equation diff. 𝑦′ = 4 + 6𝑒−3𝑥 
𝑦′ + 3𝑥2 = 0 
⇔ 𝑦′ = −3𝑥2 

𝑦′ +
1

𝑥
= 0 ⇔ 𝑦′ = −

1

𝑥
 

Ensemble  
des solutions 

Une primitive de 4 + 6𝑒−3𝑥  
est :  4𝑥 − 2𝑒−3𝑥     donc 

𝑆 = {4𝑥 − 2𝑒−3𝑥 + 𝑘 ∶   𝑘 ∈ ℝ} 

Une primitive de −3𝑥2  
est :  −𝑥3     donc 

𝑆 = {𝑘 − 𝑥3   ∶   𝑘 ∈ ℝ} 

Une primitive de −
1

𝑥
  

est : − ln 𝑥     donc 

𝑆 = {𝑘 − ln 𝑥   ∶   𝑘 ∈ ℝ} 

 
2) Solutions particulières 

a. Une primitive de 3𝑥 + 2 est 3
𝑥2

2
+ 2𝑥. Donc il existe 𝑘 ∈ ℝ tel que 𝑓(𝑥) =

𝑥2

2
+ 2𝑥 + 𝑘. 

On doit avoir : 𝑓(1) = 0 ⇒
1

2
+ 2 + 𝑘 = 0 ⇒ 𝑘 = −

5

2
. 

On a donc : 𝑓(𝑥) =
𝑥2

2
+ 2𝑥 −

5

2
 

b.  Une primitive de 
4

𝑥
 est 4 ln 𝑥. Donc il existe 𝑘 ∈ ℝ tel que 𝑔(𝑥) = 4 ln 𝑥 + 𝑘. 

On doit avoir : 𝑔(𝑒) = 3 ⇒ 4 ln 𝑒 + 𝑘 = 3 ⇒ 𝑘 = −1. 
On a donc :  𝑔(𝑥) = 4 ln 𝑥 − 1 

c.  On a : 𝑦′ + 8𝑒2𝑥 = 2𝑥 ⇔ 𝑦′ = 2𝑥 − 8𝑒2𝑥. 
Une primitive de 2𝑥 − 8𝑒2𝑥 est 𝑥2 − 4𝑒2𝑥. Donc il existe 𝑘 ∈ ℝ tel que ℎ(𝑥) = 𝑥2 − 4𝑒2𝑥 + 𝑘. 
On doit avoir : ℎ(−1) = 5 ⇒ 1 − 4𝑒−2 + 𝑘 = 5 ⇒ 𝑘 = 4 + 4𝑒−2. 
On a donc :  ℎ(𝑥) = 𝑥2 − 4𝑒2𝑥 + 4 + 4𝑒−2 

 
 

Corrigé Exercice 12   

1. On a 𝑣′ = 𝑎 = 3 donc 𝑣(𝑡) = 3𝑡 + 𝑘.  Or 𝑣(0) = 7 ⇒ 3 × 0 + 𝑘 = 7 ⇒ 𝑘 = 7. 
On a donc 𝑣(𝑡) = 3𝑡 + 7. 

2. a. La vitesse est la dérivée de la position, donc 𝑥′ = 𝑣. 
L’équation différentielle est donc :   𝑥′ = 3𝑡 + 7. 

b.  Une primitive de 3𝑡 + 7 est 
3

2
𝑡2 + 7𝑡.  Les solutions de cette équation différentielle sont donc de la 

forme 𝑥(𝑡) =
3

2
𝑡2 + 7𝑡 + 𝑘′.    Or 𝑥(0) = 5 donc 𝑘′ = 5 

On a donc 𝑥(𝑡) =
3

2
𝑡2 + 7𝑡 + 5. 

c.  𝑥(10) = 1,5 × 100 + 700 + 5 = 855. 

 
 



Corrigé Exercice 13   
1)  

Equation diff. 𝑦′ = 4𝑦 𝑦′ = −𝑦 𝑦′ =
𝑦

2
 

Ens. des solutions 𝑆 = {𝐾𝑒4𝑥   :    𝐾 ∈ ℝ}   𝑆 = {𝐾𝑒−𝑥   :    𝐾 ∈ ℝ} 𝑆 = {𝐾𝑒𝑥/2   :    𝐾 ∈ ℝ} 

 

Equation diff. 2𝑦′ + 6𝑦 = 0  ⇔ 𝑦′ = −3𝑦 𝑦 − 3𝑦′ = 0    ⇔ 𝑦′ =
1

3
𝑦 

Ens. des solutions 𝑆 = {𝐾𝑒−3𝑥   :    𝐾 ∈ ℝ}   𝑆 = {𝐾𝑒𝑥/3   :    𝐾 ∈ ℝ} 

 

Equation diff. (𝑦′)2 − 𝑦2 = 0    ⇔    (𝑦′ − 𝑦)(𝑦′ + 𝑦) = 0   ⇔   𝑦′ = 𝑦   ou   𝑦′ = −𝑦 

Ens. des solutions 𝑆 = {𝐴𝑒𝑥 ; 𝐵𝑒−𝑥    :    𝐴, 𝐵 ∈ ℝ} 

 
 

2) Solutions particulières 

a. On doit avoir :  𝑓(𝑥) = 𝐾𝑒2𝑥. Or 𝑓(0) = 13 ⇒ 𝐾 × 1 = 13 ⇒ 𝐾 = 13.    On a donc 𝒇(𝒙) = 𝟏𝟑𝒆𝟐𝒙. 

b.  On doit avoir :  𝑔(𝑥) = 𝐾𝑒−3𝑥. Or 𝑔 (
1

3
) = −5 ⇒ 𝐾𝑒−1 = −5 ⇒ 𝐾 = −5𝑒.  On a donc 𝒈(𝒙) = −𝟓𝒆𝟏−𝟑𝒙. 

c.  (𝐸) ⇔ 𝑦′ = −
1

4
𝑦.   On doit donc avoir :  ℎ(𝑥) = 𝐾𝑒−𝑥/4.    

Or ℎ(−8) = 7 ⇒ 𝐾𝑒2 = 7 ⇒ 𝐾 = 7𝑒−2.     On a donc ℎ(𝑥) = 7𝑒−2−𝑥/4 =
7

𝑒2+𝑥/4. 

 


